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PROGRAMA DE DISCIPLINA

DISCIPLINA: CODIGO:
| Laborat6rio de Controle e Automagéo 11 | ELTO15 \
DEPARTAMENTO RESPONSAVEL.: UNIDADE:
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CARGA HORARIA: CREDITOS: PERIODO: CLASSIFICACAO: PRE-REQUISITOS:

Teobrica: | Pratica: X 4 8 OB ELTO014

Total: 60

PRE-REQUISITOS DE CONHECIMENTO: CARGA HORARIA ESTIMADA EXTRA-CLASSE:
Teoria de Controle, Controle Digital, Sistemas

Distribuidos, Automagdo em tempo Real 60 horas

EMENTA:

Implementacgéo de controladores digitais. Controladores l6gico-programaveis. Sistemas digitais de
controle distribuido. Técnicas de controle em tempo real. Sistemas de Comando Numeérico.

OBJETIVOS:

Permitir ao aluno o desenvolvimento de metodologias que resultem na implementacdo pratica de técnicas de
controle digital utilizando diferentes recursos.

METODOLOGIA DE ENSINO:

() Aulas Expositivas em Quadro-Negro (X ) Trabalho Pratico Extra-Classe

() Utilizacdo de Transparéncias ou Slides () Estudo Dirigido / Listas de Exercicios
() Aulas Praticas Demonstrativas () Aulas em Salas de Microcomputadores
( X') Aulas Préticas de Montagem (') Outros - Especificar:

() Trabalho Tedrico Extra-Classe

CRITERIOS DE AVALIACAO:

Prova escrita 25 pontos
Préticas de laboratdrio e relatérios 75 pontos
Total: 100 pontos.

PROGRAMA:

Técnicas de controle em tempo real

Comunicagdo entre processos e threads, escalonadores, exclusdo mitua, compartilhamento de memoria
Estudo do sistema operacional de tempo real

Implementacéo de algoritmos de controle em ambiente RTOS

Il - Implementacéo de controladores digitais

Implementacédo de algoritmos de controladores PID em computadores digitais

Utilizac&o de placa de aquisi¢do de dados

Integracdo dos programas para aquisicdo de dados e controle PID digital para realizacdo experimental do
controle de um processo real

Sistemas digitais de controle distribuido

Anaélise da configuracdo do Sistema de tanques para estudo de controle de nivel, vazdo e temperatura (STEC-
MVT)

Estudo da rede de controle distribuido

Utilizac&o dos softwares de configuracdo da rede Fieldbus

Definicéo, implementacéo e teste de uma malha de controle distribuida no STEC
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VI- Controladores ldgicos programaveis
Identificacdo e analise do hardware disponivel
Utilizacdo do software de configuracdo e programacao
Implementacdo e teste de légicas sequiencial
Implementacdo e teste de um bloco PID

V- Sistemas de Controle numérico

Identificacdo e analise do sistema de comando numérico Servo-mecanismo de posicionamento pneumatico .

Configuracdo, comissionamento e calibracdo do equipamento

Utilizacdo da linguagem de comando numeérico para programacao do servo-mecanisco
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